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Telephone / Telefonszám

Organization / Szervezeti keretek

Type of organization / Az intézmény típusa 
X innovative company / innovatív vállalat
· competence center / kompetencia központ
· university, institute or research center / egyetem, intézmény, kutatóközpont
· manufacturing district / gyártási terület
· aggregate public-private
/ összevont magán és közszféra
· district technology / kommunikációs terület
· individual innovator / egyéni újító 
· other / egyéb
Main Information / legfontosabb információk 
Title / Cím 

Acronym or Abbreviation / Mozaikszó - rövidítés

Main Theme / Fő téma 
X Agriculture / Mezőgazdaság
X Hi-tech  / Hi-tech
X Energy / Energia
? Empowerment
X Smart&Social  / egyén és társadalom 
X Other / Egyéb – specify: methodology részletezze: módszertani fejlesztés
Abstract (max 300 words) / Rövid leírás (max. 300 szó) 

Extended abstract (max 3000 words) / A téma kifejtése ( max 3000 szó) 

Representative Logo / logó (amennyiben van) 

Image1 / Kép (amennyiben van) 
Image2 / Kép2 
Image3 / Kép 3 
Video (link to) / video link, weblap cím stb. (amennyiben van)
Attachment / melléklet

GEOGRAPHICAL AREA / terület (Ország, Város, Irányítószám) 

Nyilatkozat

Az űrlap INNOREG Közép-magyarországi Regionális Innovációs Ügynökség Khe. (továbbiakban INNOREG KM-RIÜ Khe.) részére történő eljuttatásával hozzájárulok hogy a fent listázott adataimat, illetve az általam képviselt szervezet adatait, továbbá az általam elektronikus formában (e-mail), vagy postai úton, faxon fenti űrlaphoz kapcsolódóan későbbiekben elküldött adataimat és információkat az INNOREG KM-RIÜ Khe. kezelje.

Hozzájárulok továbbá, hogy a fenti adatokhoz kapcsolódóan az INNOREG KM-RIÜ Khe. részére általam megküldött fényképeket és további információkat (pl. video, hanganyag stb.) a NO-BLE Ideas programmal összefüggésben, a projekt internetes (kifejezetten a http://network.nobleideas.eu), elektronikus és nyomtatott felületein megjelenítsék. 

Az INNOREG KM-RIÜ Khe. kijelenti, hogy a fent megjelölt adatokat, illetve a tudomásukra jutott személyes adatokat az információs önrendelkezési jogról és az információszabadságról szóló 2011. évi CXII. Törvény rendelkezései szerint kezeli. Amennyiben Ön bármely személyes adatát eljuttatja az INNOREG KM-RIÜ Khe.-hez, ezzel hozzájárulását adja ahhoz, hogy azt az INNOREG KM-RIÜ Khe. - az ügylet jellege által meghatározott célból és ideig - nyilvántartsa és kezelje.
In English:
Similarity analyses (SA) transforme the biological intuition into source codes . Therefore SA can interpret sustainability in a mathematic way using the deepest operationalization level as far as possible. SA can also be defined as the result of the artificial intelligence research concerning biological objects in  indiviudal and emergent framworks delivering a self-monitoring control and consistence-based simulation. So, the SA creates the basis of the new generation of  robots  keeping in mind the optimum energy consumption (for individuals or robot-teams) assuming the support through IT.
The system of MY-X has already closed several partial automation and scaling steps: the next step of the development is the production of whole optimisation of the targeted data-driven system. This means the creation of sophisticated control processes around the available moduls, possibly its developement in frame of grid-systems: e.g. in the case of targeted robot-vet/breeder the automatic exploration of disease-suspicions based on entity-specific data of the supervised biological systems, the simulation of expected effects of therapy variants, the forecast of expected yields, the simulation of inter-individual interaction, the strategical and operational definiton of breeding goals, the denomination of paired individuals, the evaluation of keeping technology alternatives....

The self-monitoring learning process is sustainable and consistence-oriented, so it does not lead to arbitrary decisions: in the case, when the robot can decide only by draw among the recognised alternatives, then the involvement of the human expert is possible.

The above outlined example of robot breeder can be extended to decisions of crop production, horticulture, plantation or fishing, and also of wildlife management and forestry.
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A fejlesztések célja a meglévő innovatív matematikai modulok (lego-elemek) alapján robot-agrárszakértők (pl. robot-állatorvos) előállítása... 












































A hasonlóságelemzés a biológiai intuíció forráskódba transzformálása révén képes a fenntarthatóság matematikai értelmezésére a legmélyebb operacionalizálás mellett, ami mesterséges intelligencia kutatási eredményként az egyedi és emergens keretek között definiálható biológiai lények önellenőrző vezérlésének, konzisztenciára törekvő szimulációjának, azaz a robotizálás új generációjának alapjait teremti meg a rendszer (egyed vagy csoport) optimális energiafelhasználását szem előtt tartva magas szintű informatikai támogatást feltételezve.


A MY-X rendszer jelenleg számos részleges automatizálási és skálázási lépésen már túl van: a fejlesztés következő lépése célirányos adatvezérelt rendszerek teljes körű optimalizációjának előállítása. Ez a meglévő modulok köré írt önvezérlő eljárások megalkotását, esetlegesen osztott rendszerekkel történő támogatását jelenti: pl. egy megcélzott robot-állatorvos/tenyésztő esetében a felügyelt állomány egyed-specifikus adatai alapján a betegség-gyanúk automatikus feltárása, a terápai-variánsok várható hatásának szimulációja, a várható hozamok előrejelzése, az egyedközi kölcsönhatások szimulációja, tenyésztési célok stratégiai és operatív meghatározása, párosítandó egyedek megnevezése, tartástechnológiai alternatívák értékelése…


Az önellenőrző tanulási folyamat fenntarthatóság és konzisztencia-orientált, így nem vezet önkényes döntésekhez: abban az esetben, ha a robot csak sorsolással tudna dönteni a felismert alternatívák között, akkor az emberi szakértő bevonása lehetséges.


A mintapélda növénytermesztési, kertészeti, ültetvény-irányba, ill. halászat, vadgazdálkodás, erdészet területekre is kiterjeszthető.








� HYPERLINK "http://miau.gau.hu/myx-free/" �http://miau.gau.hu/myx-free/�
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