INPUT:


OBJEKTUM-ATTRIBÚTUM-MÁTRIX


primer és szekunder adatokkal


�\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"�


TRANSZFORMÁCIÓK:


FÜGGVÉNY(hipotézis) = 


= FÜGGVÉNY(eddigi legjobb) RND(művelet) RND(változó)


�\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"�						�\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"�nem


MINŐSITŐRENDSZER: 


Jobb-e


 FÜGGVÉNY(hipotézis), mint FÜGGVÉNY(eddigi legjobb)?


�\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"�


GÉPI OUTPUTOK: 


a hibacsökkenést kiváltó, kiegészítő műveletek és változók kódja


�\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"�


HIBASZINT-AKTUALIZÁLÁS:


Hibaszint (eddigi legjobb) = Hibaszint (hipotézis) 


�\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"�


STOP-FELTÉTEL:


Átlaghiba (munkaadatok) - Átlaghiba (tesztadatok) �\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"� �\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"�,


ha NEM, akkor új transzformáció


�\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"�


GRAFIKUS ELLENŐRZÉS:


Ok-okozati részösszefüggések grafikus ellenőrzése


�\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"�


ALTERNATIV MEGOLDÁSOK: 


A részösszefüggések korrekciója szakértői beavatkozással


a hibaszintek egyidejű ellenőrzése mellett


�\SYMBOL SYMBOL \f "Symbol"�


SZAKÉRTŐI OUTPUTOK: 


részösszefüggéseket módosító transzformációk listája





1. ábra: Az automatizált problémaspecifikus függvénygenerálás folyamata 











Jelmagyarázat: RND = random = véletlenszerűen választott.








